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jp ^invention mm&tm m disposiif d'armature pour pied 
pratftStique, 

Ge dispositif est ^araetirise en ce qu'il est 0oratitu£ d'une 
bande mince 1 en materiau relativement rigide, de section 
metangiilaire, formant armature et ointnie de maniere I d£ter- 
miner una premiere partie A en forme approximative de oy- 
lindre ouvert, d'axe sensibiement orthogonal au plan diflnl par 
tee I de la tige 2 de fixation de la pmtfoese at f axe ggniral 
longitudinal du pied, ladite premiere partie A m frouvant an 
droit de la partie postlrieufe du pied une seconds partie S en 
forme generate de spatuie de ski, situie au droit de fa partie 
anterieure du pied et una troisieme partie C oonaituie par un 
raooordement de ia seconde partie a i r extremit§ supirieure de 
la premiere partie cylfndricjue, Iadite armature i 6tant noye> 
dans une matitre souple §Iastique4 dont ie contour ext&rieur 
.reproduit la forme d'un pied et relive £ rextrgmiti infirieure de 
ladlte tige de fixation 2 par" IWBrm&iiaire d'une pieee d'adap- 
tation r iglaoJe 3. 

Applreation aux protheses de pieds. 
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DISPOSITIF B* ARMATURE PRGTttETIfcUE . 

La- presente invention a trait li une protiidse <kt pied 
et plus particuli&rement a une nouvetle atructu.fa d*armafure 
pour pled proth#t ique. 

Les prothfcses de pied sont habi tyellement constitutes 
5 d*yn pied artificial en matgriay souple £lasticjue fcel m® du 
caoytehoyc dans leciuat / est insiri un bloc en matiire rigide* 
fix# & I 'extremity infirieure d f une tige creuse par 
I Mntermidiaire d*yne piece permettant de r#§ler # lors de la 
fixation du pied & la tige, I Mnclinaison de I'axe de cette 
10 dernifere par rapport ay pied. 

line telle structyre est relativemant pesante et ne 
permet pas un dArouiement souple et amort i dy pas ce qui nyi t 
ay confort dy porteyr de la protitese. 

L' invention a pr£cis#ment pour but de pallier ces 
15 inconvinients en proposant une structure d'armature de pied 
prothetique * la fois plus ligdre et plys souple, 

A cet ef fet, t*invention a pour objet yn disposifif 
d'armatyre pour pied proth£tique r caracterise en ce qu'ii est 
const itui d f yne bande mince en mater i ay relativemant rifide # 
20 de section rectangy lai re # imrmzmt arntatyre et cintrie de 
manidre & determiner une premiere partie en forme 
approximative de cylindre oyvert, d*axe . sensibfcemenf 
orthogonal ay plan defini par t f axe de la tige de fixation de 
la prothfcse et Vaxe ginSral' longitudinal dy pied* ladite 
2S premiere partie se trouvant ay droit de la partie posterieure 
dy pied, une seconde partie en forme 96*16 pale de spatula de 
sfci # sity6e ay droit de la partie antirieyre du pied et yne 



troisi§me partis cenatttu'Ae par urn raesordement de la- seeonde 
partie § t'extrimiti sypirieura da la premiere partie- 
eylindHtme* ladita armature itant no>?#e ' dan a una matiire 
. aoupie StastiQue dent le fiMt&yr extArlaur reproduit .la farina 
3 d*un pied at reliie i l f ktriilti Infftrteure' de ladita tige da 
fixation par I* intermidiaire d*une pidee d'adaptation riglafale 
susceptible d*Stra solidarisee da I'armature da maniere 
rSglafcle en position sur la faee superieurs da ladita premiire 
partie, la long da l f axe longitudinal de la bande-ar mature* 

10 Una talle structure d'armature, outre sa l£§irat# # 

par rapport aux protfiises da pied £onnues # procure un eonfort 
da marciie remarquafele §r§ee £ sa souplesse somma on 
I 'observers dans la . description qui va sufvre d* un mode da 
rftallaatlon du dispositif da 1 * lnye*tticrn # description donnie b 

13 titra d f exemple unfittfefflent at en regard das dessins annexes 
sur lesquels : 

~ Figure 1 est una vue an dUvatlen lattftrale. d'una 
armature da pied artificial ©onforme a I 'Invention; 

- Figure 1 est una vue da dessus da t'armature da la 
20 figure 1 # at 

- Figures Sa ft 3d Uluatrent diff#rentes positions 
suoeassives da I 'armature da la figure i # par 
rapport au sol, lorsque la pied prend eppvl sur la 
sol tors da la marehe. 

23 Le 'dlapoaltlf d f armature representi seJrematiquement 

sur tea figures 1 at 2, 'eomprand una bande mince constituent 
una armature 1 # sintrfe eulvant una forma sptelale at 
eelldaHate da L'-eptrAailti fnf*Heure d'une tiga 2 da fixation 
da la proth^se par t 1 intermidiaire d'une 'pfftea d f adaptation 3 

30 r£§ table en position sur I'armature 1 at elle-mtae fixie -ft- la 
tiga 2 £ la^ maniire connue* 

La bands 1 ast en -tin netftrlau r.i§ide mais eenfftrant h 
ladita bande una sertaina *Uat1e1t* comma on Le verra plus 
lain. - 

35 La bm&B 1 a una section reetangulaire aplatie* d'une 

ipaisseur da l*ordre de quelquea 'sHUmfttrea, d'une largsur da 
quelques centittfttrea at d*une longueur, d#velopp#e # da 
quelques dltalnea- de eeittlafttree; 

Le matiriau da la bande 1 ast event ageuaement 



constitue d*un tissu de fibres de sarbone imprifne d'une 
resine epoxy, les fibres itant par example disposies de 
maniire egale suivant las. axes longi tudinal* transversal at 
las bissectrices des angles formes par ees axes, de ladite 
5 bande t. Catta bande est mouUe an forme # & froid ou a ehaud* 
suivant las techniques eonnues* 

La bande eintrie 1 est noySe dans une masse 4 d f un 
mat#riau d'habillage dont la contour extlrieur -reproduit la 
forma d*un pied. 

10 La mater law d'fiablllege peat etre celui ou eeux 

habitue I lenient utilises darts ee genre da proth§se* 
Avantageusement on utilisera una mousse souple It eellules 
f ermees da polyurSthane ou da polyester. 

La pied artificial sofedmatls* an figure i est vu en 
15 eUvation latgrale. 

La bande 1 est cintrie da mani^re que . l*axe 
transversal dudit pied Cperpendieulai re au plan da la figure 
15 est paraltSle au plan das faces opposSes de la bande, 

Dans le mode de realisation represents, la bande 1 a 
20 une largeur constante, d»environ SO mm at pant sa decomposer 
en trois parties. 

La premiere partie, A, situie au droit da la partie 
postdrieure du pied prSsente une forme approchie d f un cylindre 
dont l f axe serait sensiblement orthogonal au plan defini par 
25 I'axe 5 de la tige 2 at I'axe longitudinal fineral du piad 
€1,4*. Ledit eylindre A est ouvert at presents una extremite 
dite infSrieure 6 et une extremite dite superieure 7. 

La seconde partie, i, situee au droit da la partia 
antSrieure du pied pr^sente une forme g#nerale da spatula da 
30 ski. 

6nfin # una troisidme partie, €, dMimitee antra les 
reperes 8 dont la position n'est qu*i llustrativf, assure la 
jonction entre la partie antSrieyre e at l*extr#mit# 
supgrieure 7 de la part-ie post#rieure A, Catta partie c est 
35 sensiblement plane et inclinSe d'environ 45° sur la surface du 
sol S. 

Le diamitre interna de la partie A est d*environ BO 

mm « 

Par ailleurs,- la partie A, dans sa gone post#rieure 
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eowiprise autre Le p*aint 9 d'applisstion du poids du corps et 
le point 10 la plus proisfce du sol §, presente una Spaissetir, 
par example de S i 6 mm, superieure § sails das parties 
voisines das oxtrtattAs 6 at da metna que supirieure I 

5 I'ipa'isseur, * sensTibCeineiit at da I'ordre da 2 § 3 mm # da la 
partie ifttermidlaire €:» La partie anterieure 8 prisente una 
epaisseur intermidiaire entre wallas das parties A at €• 

Lorsque la pled fi*est. pas an appui sur la sot 
L'extrimite infirieure 6 de la partia I se situe i palpts 
10 milliatitres an regard da la zona midiane de la partie C. 

Au cours da la marsfce, Ulustrie par las figures 3a I 
3d, lorsque la pied tousfte la sol (figure 3a3,' s'est la partia 
arri&re A qui vient en contact Can faisant abstraction de 
I'fiattUlage 45 avee la sol § # la partie - B etant en position 
1S relate*' La poids du corps fcompriirre la tylindre Mastique A, 
"oe qui amortit la choc du contact. La cy'Hndra A s'aplatit 
legerement Juaqu*ft ce qua I'extrtalt* fi sienna en butge centre 
, la partia c (figure 3b> # at, te fa.isant # emmag lasine una partia 
de L f *nef»g1e d'appul au sol* 
2 ® mouvement d'avanee se poursuivant , la partia B 

(figure 3e> touofte . la sol, L'extrtol t* 6 etant toujours* an 
butee contra la partie €* 

Mais, d#s que La taloii commence i se soulever, la 
ayllndre A raviant ALeetf quegrent § sa position de repos 
25 < figure' f> en restitruant l«*nerflfe emmagasinee at donna nt 
ainsi una impulsion facUitant le soule^ement du talon at 
assurant ainsi un d#vetopp# an souplesse de La aerche« 

Cette souplasse est encore B%G®ntu§i* par I'ipaisseur 
moindre da la pBrtin centra la €, ladite epaisseur all ant de 
30 f>r*f*ranee en augmentant Ugirement depuis la par fie A, an 
direction de la partia B m 

&e prefirenee la partie B voit son epaisseur 
lig&reiaent a'aecreftre en direction da I f axtr#ini t# du 'pied 
afin d'augmenter la Hgidite de I * armature* L'extrimitS de la 
35 partie B est relevie pour faei liter le relevaga du talon at 
l f ertvel#e du pied, at filter l*a«roofiage avee le sol* Cette 
extremiti est par ailleurs awantagausement b1eeaut*e an 11 
(figure 2>« 

La suripaisseur relative de la partie A entre las 
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points 9 et 10 est diterniinee de mani£re k wir una bonne 
recuperation des efforts tout en eonfirant una Masticiti 
suf f isante pour un Ion' amort issemenf des chocs* 

La pi£ce d'adaptation et fixation 3 est rapportee et 
5 fixee de toute maniere appropHde Ccollage* syst&me a iHs # 
etc*.*) sur ta face supirieure de la feande~arma*t*re 1 et plus 
pricisement au droit de la partie supirieure de ta partie A- 

0e preference, le montage s*effectuera par un 
dispositif de liaison entre la pi#.ee 3 et t f armature 1 

10 permettant de positionner la piece 3 en ptusieurs androits 
■ possibles le long d*un axe incurve 12 Cflgure'l) correspondent 
par exemple £ l f axe longitudinal de- la bande 1* €eci permettra 
de rSgler et d«adapter l f inclinaison de I'axe 5 de la tife £ 
de fixation de la proth£se* 

15 Enfin, l* invention n'est evidemment pas limitie an 

mode de realisation repr#sent£ et d£crit ci~dessus ma is en 
eouvre an contra ire teutes les var i antes notamment en ce fui 
concerne les formes et dimensions des parties et C, la 
nature du materiau de la bande-armature % P la nature et 

20 l^feneement des moyens de fixation et reflate de la tige 2 
sur ladite bande-armature* 



1„ lHsp©sitif d'amtature pour pied prothttl que* 
caractfirisi eh ce qu*1l est cenatltud d*une bande mince C11 en 
matiriau relatiwement rigide # de section rectangulai re # 
torment armature et cint ria de maniire k determiner une 
5 premiere partis CI> en f^rme approscimat iwe de cylindre ouvert* 
d*axe sensifelement orthogonal au plan defini par l r exe CS5 de 
La tige C25 de fixation de la protfoise et leasee giniral 
longitudinal du pied* ladite premiire partie CJVi se trouvant 
au droit de la partie p#st£rieure du pied* une seconds partie 

10 CB3 en forme genirale de spatule de ski # situee au droit de la 
partie anterieure du pied et une troisilurte partie CO 
constitute . par un- raccordement de la - seconde partie a 
L'extrimiti supirieure de la premiire partie cylindrique, 
ladite armature (15 itant n®r#a dans une mat lire souple 

15 elastique C4> dont le * contour extirieur reproduit la forme 
d f un pied et rellie 1 I'extrimite infirieure de ladite tige -de 
fixation C23 par l f intermSdiaira d'une piice d'adaptat ion 
riglable C35 .susceptible d f etre fotidarisee de I 'armature £13 
de maniere riglable en position sur la face supirieure de 

WQ ladite premiere partie CJO, le long de I'axe longitudinal de 
la bande-armaiure (1) - 
' , " 2* Dispositif d f armature sui^ant la revendication 1 # ■ 

caractirisi en ce que ladite .premiire partie CftJ eomp^rte une 
esetrimiii dite infirieure <6) en regard et & distance de la 

23 znm midiane de ladite troisl&me partie «G3 « 

3* 0ispositif d*armafure suivant La revendication 1 
#u 2 # caractirisi* en ce que ladite prem4ire partie CAJ* 

. prisente une ipaisseur sensifalement supirieure a celle des 
deu* autres parties 

SO 4. DIsfMtalttf d 'armature suivant La reva'ndi cation 3 # 

caractirise en ce que ladite seconde partie CS) prisente une 
ipaisseur intermidiaire entre eelles des deux autres parties 

5* iHeposttlf d f ar«atirra suivant la revendf cation 4, 
35 caractirisi en ce que L*#paisseur de ladite seconde partie C8> 
va en s t accr0issant lig&remeni en direction de I'extrimiti de 
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la bande-armature C1K 

6. IHspositif dVarmature sul^anl _l*une des revendi* 
cations 3 & 5, caracterise en ce que t'epaisseur de ladite 
troisieme partle C€> va en s 1 accroissant lefAreinent an 
5 direction de ladite seconde partie CS>. 

7„ Bispositif d'artnature sui^ant l B une des revendi- 
cations 1 a 6 # caracteHse en ce que ladite troSsiefite partie 
CO est sensiblement plane et inclinee it 'environ 45** * 

8. IHspositif tf'arnature suivant I'une des revendi~ 
10 cations 1 a ? # caraeterisS en ce que la * iande-armature C1> est 
constitute d'un tissu de fibres de earbone Intprignees d*une 
resine epoxy, les fibres . £tant orienties de prSfSrenee de 
mani£re rgguliere suivant les axes longitudinal* transversal 
et les blssectrices des angles form#es par lesdits axes* de 
15 ladite bande CD. 
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